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Télédétection hyperspectrale a I’aide d’une caméra Linescan embarquée sur drone
pour I’observation environnementale
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La caméra linescan est une des plus petites caméras hyperspectrales du marché, pouvant étre embarquée sur
un drone, possédant de bonnes résolutions spatiales (2048 pixels de largeur) et spectrales (plus de 150 bandes de
450 2 900nm) [1]. Cette caméra est donc bien adaptée pour 1’observation aéroportée de scenes environnementales
(champs, foréts, estran maritime, etc). Une description du drone utilisé par le LISIC avec ses équipements illustrera
deux projets actuellement en développement :

« La caractérisation spectrale du rouissage du lin sur champ (collaboration avec I"'UCEIV/ULCO)

« La recherche In natura, de signatures spectrales du blé en croissance et des feuilles des chénes plantés sur
des sols pollués par les munitions de la Grande Guerre. (Collaboration avec EDYSAN/UPJIV).
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